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Zahvaljujemo Sto ste odabrali Mammotion kao svoju kosilicu za njegu vrta.
Ovaj korisnicki priruc¢nik pomoéi ¢ée vam da naucite upravljati robotom Mammotion — kosilicom s
pogonom na Cetiri kotaca koja ne zahtijeva granicne Zice — za koSnju trave i odrzavanje vaseg

travnjaka.

Ovaj prirucnik zasti¢en je autorskim pravima tvrtke Mammotion. Bez pisanog odobrenja tvrtke,
nijedna pravna ili fizicka osoba ne smije kopirati, mijenjati, reproducirati, prepisivati niti prenositi
ovaj prirucnik na bilo koji nacin ili iz bilo kojeg razloga.

Sadrzaj ovog prirucnika podlozan je promjenama bez prethodne obavijesti.

Osim ako nije izri¢ito drugacije dogovoreno, ovaj prirucnik sluzi iskljucivo kao vodic za uporabu, a

sve izjave i informacije navedene u njemu ne predstavljaju nikakav oblik jamstva.

Zapisnik o reviziji

Datum Verzija Opis
2025.05 V1.0 Inicijalna verzija
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1.1

| Sigurnosne upute

Opce sigurnosne upute

PaZljivo proCitajte i razumite korisnicki prirucnik prije uporabe robota.

Preporucuje se da robot koriste iskljuivo osobe koje su punoljetne prema zakonima svoje zemlje ili
regije.

Koristite iskljucivo opremu koju preporucuje Mammotion. Svaka druga upotreba smatra se nepravilnom.
Nikada ne dopustite djeci, osobama s umanjenim tjelesnim, osjetilnim ili mentalnim sposobnostima,
nedostatkom iskustva i znanja, ili osobama koje nisu upoznate s ovim uputama da koriste robot.
Lokalne odredbe mogu ograniciti dob operatera.

Ne dopustite djeci da se nalaze u blizini robota niti da se igraju s njim dok radi.

Ne koristite robota na mjestima gdje ljudi nisu svjesni njegove prisutnosti.

Prilikom ru¢nog upravljanja robotom putem aplikacije Mammotion, nemojte trcati. Uvijek hodaite,
budite oprezni na kosinama i odrZavajte ravnotezu.

Izbjegavajte dodirivanje pokretnih i opasnih dijelova, poput diska s noZevima, dok se potpuno ne
zaustave.

Izbjegavaijte koristenje robota ako se u zoni rada nalaze ljudi, osobito djeca ili Zivotinje.

Ako koristite robota na javnim povrSinama, postavite upozoravajuce znakove oko zone rada sa
sljede¢im tekstom:

"Upozorenje! Automatska kosilica! Drzite se podalje od robota! Djecu drzati pod nadzorom!"
Prilikom rada s robotom nosite ¢vrstu obucu i duge hlace.

Radi izbjegavanja osStecenja robota i nesreca s vozilima i osobama, nemojte postavljati zadatke ili
kanale preko javnih puteva.

U slucaju ozljeda ili nesre¢a odmah potrazite lijecnicku pomoc.

Prije uklanjanja prepreka, izvodenja odrzavanja ili pregleda robota, iskljucite ga i uklonite kljuc.
Ako robot neuobicajeno vibrira, pregledajte ga prije ponovnog pokretanja. Nemoijte ga koristiti
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ako su neki dijelovi osteceni.

e Nemoijte spajati niti dodirivati osteceni kabel dok nije iskljucen iz strujne utinice. Ako se kabel
osteti tijekom rada, odmah iskljucite utikac iz uticnice. Istrosen ili oStecen kabel povecava rizik od
strujnog udara i treba ga zamijeniti ovlasteno servisno osoblje.

e Za punjenje koristite iskljucivo punionicu koja je uklju¢ena u paket. Nepravilna uporaba moze izazvati
strujni udar, pregrijavanje ili istjecanje korozivne tekudine iz baterije. U slucaju istjecanja elektrolita,
isperite s vodom ili neutraliziraju¢im sredstvom te potraZite lijecnicku pomoc ako dode u dodir s o¢ima.

e Koristite iskljuivo originalne baterije koje preporucuje Mammotion. Sigurnost robota nije zajamcena s
neoriginalnim baterijama. Nemojte koristiti baterije koje se ne mogu puniti.

e Drzite produzne kablove podalje od pokretnih opasnih dijelova kako biste izbjegli njihovo ostecenje
i potencijalni kontakt s dijelovima pod naponom.

e Ilustracije i prikazi zaslona u ovom dokumentu sluze iskljucivo kao referenca. Molimo vas da se

ravnate prema stvarnom proizvodu.

1.2 Sigurnosne upute za instalaciju

e Izbjegavajte postavljanje stanice za punjenje na mjestima gdje bi se ljudi mogli spotaknuti o nju.

e Nemoijte instalirati stanicu za punjenje na podrucjima gdje postoiji rizik od zadrzavanja vode.

e Ne postavljajte stanicu za punjenje, ukljuCujuci dodatke, unutar 60 cm (24 inca) od zapaljivih
materijala. Neispravnost ili pregrijavanje stanice za punjenje i napajanja mogu predstavljati

opasnost od pozara.



1.3 Sigurnosne upute za rad

Drzite ruke i noge podalje od rotiraju¢ih noZeva. Ne stavljajte ruke ili noge blizu ili ispod robota dok
je ukljucen.

Nemoijte podizati niti pomicati robota dok je ukljucen.

Zaustavite robota ako se u zoni rada nalaze ljudi, osobito djeca ili Zivotinje.

Provjerite da na travnjaku nema predmeta poput kamenja, grana, alata ili igracaka. U suprotnom
moze doéi do oStec¢enja nozeva prilikom kontakta s predmetom.

Ne stavljajte predmete na robota ili na stanicu za punjenje.

Nemojte koristiti robota ako STOP tipka ne radi ispravno.

Izbjegavaijte sudare izmedu robota i ljudi ili Zivotinja. Ako se osoba ili zivotinja nade na putanii
robota, odmah ga zaustavite.

Uvijek postavite robota na ISKLJUCENO kada nije u upotrebi.

Nemoijte koristiti robota istovremeno s podzemnim prskalicama na izvlacenje. Iskoristite funkciju
rasporeda kako biste osigurali da robot i prskalice ne rade u isto vrijeme.

Izbjegavajte postavljanje kanala (zone kretanja) na mjestima gdje su ugradene podzemne prskalice.
Nemojte upravljati robotom u prisutnosti staja¢e vode u podrucju rada, kao Sto je to slucaj tijekom

jake kise ili nakupljanja vode.

14  Upute za sigurno odrzavanje

Iskljucite robota prije izvodenja bilo kakvog odrzavania.

Iskopcajte utikac iz stanice za punjenje prije ¢iScenja ili odrzavanja stanice za punjenje.

Nemoijte koristiti visokotlacni Cistac ili otapala za cCiS¢enje robota.

Nakon pranja, pazite da robot postavite na tlo u normalnom polozaju, a ne naopako.

Nemojte okretati robota naopako radi pranja podvozja. Ako ga ipak okrenete zbog ¢iS¢enja, obavezno
ga nakon toga vratite u ispravan polozaj. Ova mjera opreza je potrebna kako bi se sprijecilo

prodiranje vode u motor, Sto moze utjecati na normalan rad.



1.5 Sigurnost baterije

Litij-ionske baterije mogu eksplodirati ili izazvati pozar ako se rastavljaju, dode do kratkog spoja,

izlozenosti vodi, vatri ili visokim temperaturama. Rukujte njima pazljivo — nemojte rastavljati ni otvarati

bateriju te izbjegavajte bilo kakvu elektricnu ili mehanicku zlouporabu. (vZuvajte ih dalje od izravnog

suncevog svijetla.

e Koristite iskljucivo punjac i izvor napajanja koje je osigurao proizvodac. Upotreba neodgovarajuéeg
punjaca ili napajanja moze uzrokovati strujni udar i/ili pregrijavanije.

e NE POKUSAVAJTE POPRAVLIATI ILI MIJENJATI BATERLIE! Takvi pokusaji mogu dovesti do ozbiljnih
ozljeda zbog eksplozije ili strujnog udara. Ako dode do curenja, elektroliti koji se oslobadaju su
korozivni i otrovni.

e Ovaj uredaj sadrzi baterije koje moze zamijeniti samo kvalificirano osoblje.

1.6 Preostali rizici

Kako biste izbjegli ozljede, nosite zastitne rukavice prilikom zamjene nozeva.

1.7 Namjena uporabe

Mammotion roboti namijenjeni su za odrzavanje travnjaka u stambenim podrucjima i nisu predvideni za
komercijalnu upotrebu.

18 oOdlaganje

Odlozite ovaj proizvod u skladu s lokalnim propisima o elektronickom otpadu (WEEE). Ne odlaZite ga s
kuc¢nim otpadom. Umijesto toga, odnesite ga u ovlasteni centar za reciklazu ili sabirno mjesto kako bi se

osiguralo sigurno rukovanje i ekoloski prihvatljivo zbrinjavanje elektronickih komponenti.



2 Uvod

2.1 Kako radi LiDAR modul

Pozicijski sustav robota integrira naprednu LiDAR tehnologiju (detekcija i odredivanje udaljenosti pomocu
svjetla) zajedno s Al kamerom, ¢ime se poboljSava sposobnost prikupljanja izuzetno preciznih i vremenski

tocnih prostornih podataka.

21.1 LiDAR modul

e LiDAR modul emitira laserske impulse i mjeri vrijeme potrebno da se oni vrate nakon sto pogode
prepreku.

e Robot u stvarnom vremenu stvara kartu okoline i procjenjuje svoj polozaj unutar nje.
e LiDAR detektira objekte poput drveca, ograda ili vritnog namijestaja, Sto omogucuje sigurnu navigaciju
robota.

212 AI kamera

e Obrada slike temeljena na umjetnoj inteligenciji pomaze u otkrivanju i prepoznavanju objekata
poput kuénih ljubimaca, igracaka ili specifi¢nih dijelova travnjaka.

e Al kamera pomaZe robotu u prepoznavanju rubova travnjaka radi preciznijeg kretanja.

LIDAR Module Al Vision Camera

‘ D

LOCALIZATION OBJECT DETECTION
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2.2 U pakiranju

Provjerite nalaze li se svi dijelovi u pakiranju prema odabranom modelu. Ako neki dijelovi nedostaju ili
su osteceni, obratite se svom lokalnom distributeru ili nasoj sluzbi za korisnike. Mammotion preporucuje

da sacuvate originalno pakiranje za buduci transport ili skladiStenje.

221  Instalacijski komplet za LUBA mini AWD

LUBA mini AWD LiDAR x1 LiDAR modul x1 Sigurnosni kljuc x1 (za rezervu)
Ty
ChL

Nozici x6 (za rezervu) Vijci x6 (za rezervu)

222 Instalacijski komplet za stanicu za punjenje

EB 1
Baza stanice za punjenje x1 Kisni stit
=
J;E ’
Napajanje stanice za punjenje x1 Komplet za ucvrscéivanje x1



223  Komplet alata

Cavlici za kabel x4 Cetka x1 Odvija¢ x1



2.3 Simboli na proizvodu

Ovi simboli mogu se pronaci na proizvodu. PaZljivo ih proucite.

Simbol

Opis

N

Upozorenije.

]

p—
1

ProcCitajte korisnicki prirucnik prije upotrebe proizvoda.

Ce

Ovaj proizvod je u skladu s vaze¢im EU direktivama.

Made in China

Proizvod je proizveden u Kini.

Nije dozvoljeno odlaganje ovog proizvoda kao obi¢nog kuénog otpada. Osigurajte
da se proizvod reciklira u skladu s lokalnim zakonima.

2
D1 HC

TS-A081-2703002

Koristite odvojivu jedinicu za napajanje TS-A081-2703002.

Ovaj proizvod moze se reciklirati.

Cuvajte pakiranje proizvoda suhim.

Pakiranje proizvoda ne smije biti prekriveno.

] ) S8

bt 3 f
(]
-

Zabranjeno okretanje naopacke.

Ovaj proizvod je lomljiv.

Pakiranje proizvoda / proizvod ne smiju se gaziti.

© 44 [-alm

Uredaj klase III.

UPOZORENIJE — Ne dirajte rotirajuée ostrice.
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UPOZORENJE — Procitajte upute za uporabu prije koristenja proizvoda.

UPOZORENJE — Drzite sigurnu udaljenost od stroja tijekom rada.

UPOZORENJE — Uklonite uredaj za onemogucavanije prije rada ili podizanja stroja.

UPOZORENJE - Ne vozite se na stroju. Nikada nemojte stavljati ruke ili noge
blizu ili ispod proizvoda.
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24

24.1

© 0 0

©,

Pregled proizvoda

LUBA mini AWD LiDAR

Gumb za hitno zaustavljanje
Bocna LED

Senzor za kiSu

LiDAR modul

Odbojnik

-12 -

. Kontrolni centar

Rucka
Al kamera

Dodatno svjetlo

T

Q0 e



10. Omni kotac
12. Disk za rezanje
14. Izmjenjiva baterija

16. Podloga za punjenje

11. Straznji kotal

13. Noz za rezanje

15. Infracrveni prijamnik

-13-



Kontrolni centar

©
/
S

Gumb/Icon | Naziv Opis

) ® Pritisnite ﬁ, zatim START za povratak u stanicu za

ﬁ Gumb za povratak kuci
punjenje.
) @ Pritisnite -4.=l.—", zatim START za nastavak
- Gumb za travu rada/otklju¢avanje robota..
® Dvaput pritisnite -4..%‘ za potpuno spustanje diska za
START Gumb za pokretanje rezanje radi CiS¢enja.

O Gumb za Duljim pritiskom na gumb O ukljucite ili iskljucite robota.

ukljucivanje/iskljucivanije

Ako nastanu neocekivani problemi, pritisnite gumb za trenutno
Gumb za hitno
zaustavljanje zaustavljanje robota.
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242 Stanica za punjenje

N

1. LED pokazivac stanice za punjenje Pin za punjenje

3. Infracrveni odasiljac
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243

Robot

LED kodovi

LED indikator

Status

Opis

Bocni LED
indikator

Neprekidno crvena

Robot radi ispravno..

Pulsirajuca crvena

e U tijeku je OTA nadogradnja
e Robot se puni

Spora trepcuca
crvena

e Aktiviran gumb za hitno zaustavljanje

e Slaba baterija

e Sigurnosni klju¢ nije pravilno postavljen
e Robot se zaglavio

e Robot je podignut / nagnut / okrenut

Brzo trepéuca
crvena

e Kvar robotskog sustava
e Neuspjesna nadogradnja sustava

Iskljuena (nema
svjetla)

e Robot je iskljucen

e Robot je u stanju mirovanja (sleep mode)

e Bocni LED je isklju¢en putem aplikacije

e Robot je u ruénom nacinu rada, ali trenutno nije aktivan

Punjacka stanica

Boja

Opis

Zeleno trepce

Robot je prikljucen na punjacku stanicu.

Neprekidno Robot nije na punjackoj stanici.
zeleno

Neprekidno Kvar punjacke stanice.

crveno

Iskljuceno (nema
svjetla)

Nema napajanja.
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3 Instalacija

31 Priprema

e Prije instalacije pazljivo procitajte i razumijte sigurnosne upute.
e Koristite originalne dijelove i materijale za instalaciju.
e Skicirajte svoju travnatu povrsSinu i oznacite prepreke. To ¢e olakSati odredivanje polozaja

punjacke stanice i postavljanje virtualnih granica.

3.2 Odabir lokacije za punionicu

e Postavite punjacku stanicu na ravnu povrsinu.

e NE postavljajte punjacku stanicu u kut L-oblikovane zgrade ili na uskom prolazu izmedu dviju
gradevina.

e Podrucje za punjenje (1 x 1 m ispred punjacke stanice) treba biti bez prepreka ili predmeta.

e Osnovna ploca punjacke stanice ne smije biti savijena niti nagnuta.

@ m @
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e Postavite punjacku stanicu tako da bude okrenuta prema travnjaku.

e Ako je punjacka stanica postavljena izvan travnjaka, izradite kanal koji ¢e je povezivati s travnatom
povrsinom.

BILJESKA

Ako je punjacka stanica postavljena na betonsku podlogu, pricvrstite je tiplama (ekspanzijskim
vijcima).
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33 Instalacija

331 Ugradnja LiDAR modula

1. Uklonite poklopac.

2. Spojite Zice LiDAR modula, uskladujuéi odgovarajuce tri Zice prema baji i obliku.

3. PaZljivo poslozite Zice, zatim ucvrstite LIDAR modul na mjesto i zategnite vijke pomocu
Sesterokutnog odvijaca (imbus nastavka).

4. Odlijepite zastitnu naljepnicu.

A= . —
=N

i & ik
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332 Ugradnja stanice za punjenje

L

Sastavite punjacku stanicu.

Odaberite otvoreno mjesto za
postavljanje punjacke stanice, pazeci da
je prednji dio stanice slobodan od
prepreka.

Ucvrstite punjacku stanicu na mijestu

pomocu 4 klina i imbus kljuca.

Spojite kabel punjacke stanice (onaj
duzi) s izvorom napajanja punjacke
stanice.

Ukljucite napajanje punjacke stanice u
zidnu uticnicu.

Postavite robot na punjacku stanicu kako

bi zapoceo s punjenjem.

8mm (0.3in)

a_Jm g0

@ BILJESKA

Napunite robot prije prve upotrebe kako biste ga aktivirali.
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4 Rad

@ BILJESKA
Ekrani su samo za referencu. Molimo vas da se pridrzavate stvarnih korisnickih sucelja.

41 Priprema

e Proditajte i razumite sigurnosne upute prije uporabe.
e Punjacka stanica je pravilno instalirana.
e Provjerite je li se robot vec prikljucio na punjacku stanicu.

e Osigurajte stabilnu mrezu i drzite uklju¢en Bluetooth na svom telefonu.

42 Preuzimanje Mammotion aplikacije

Robot je dizajniran za rad s aplikacijom Mammotion, stoga prvo preuzmite besplathu Mammotion
aplikaciju. MoZete skenirati QR kod ispod kako biste je preuzeli iz Android ili Apple trgovina aplikacija,

ili potraziti Mammotion u tim trgovinama.

Nakon instalacije aplikacije, molimo vas da se registrirate i prijavite. Tijekom koriStenja aplikacija moze
zatraziti dopustenja za Bluetooth, Lokaciju i pristup lokalnoj mrezi kada je to potrebno. Za optimalno
koriStenje preporucuje se dozvoliti navedene pristupe. Za vise informacija, molimo pogledajte nasu Politiku

privatnosti. Idite u Mammotion aplikaciju > Ja > O Mammotionu > Politika privatnosti.

-~ [
Ako Zelite prijavu putem rafuna treée strane, na stranici za prijavu dodirnite il . za nastavak.

Mammotion aplikacija sada podrzava prijavu putem Google i Apple racuna.
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43 Dodaj svoj proizvod

BILJESKA
@ e Provjerite da je udaljenost izmedu vaseg telefona i robota manja od 3 metra (10 stopa).
e Ako koristite 4G mobilne podatke, mozete preskociti postavljanje Wi-Fi mreze. Medutim,

preporucuje se uspostaviti vezu s Wi-Fi mrezom za optimalne performanse.

431 Dodaj uredaj

1. Dodirnite znak + za dodavanje robota.

2. Odaberite Dodaj.

3. Slijedite upute na zaslonu za postavljanje uredaja.

4. Slijedite upute na zaslonu za uspjesSno povezivanje uredaja i postavljanje mreze.

5. Slijedite upute na zaslonu za aktivaciju ugradene SIM kartice.
T —

Add
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44 Aktivacija SIM kartice

Ako niste aktivirali SIM karticu tijekom procesa povezivanja uredaja, to mozete uciniti tako da dodirnete
statusnu traku na pocetnoj stranici:

1. Dodirnite statusnu traku na pocetnoj stranici.

2. Dodirnite gumb za 4G status.

3. Dodirnite Aktiviraj i pricekajte da se aktivacija uspjesno zavrsi.

= N\ = N\ =

S < 4G
&

Activate

W

& V€ AN 4

4.5 AZuriranje softvera

Za optimalno iskustvo, provijerite je li vas robot azuriran na najnoviju verziju softvera.

> Za azuriranje softvera: (Device %
1. Idite na Postavke > Informacije o uredaju > Demmfurmaﬁo@
Verzija robota i pokrenite azuriranje softvera.
2. Provjerite da je robot povezan na stabilnu
mrezu.
Tijekom azuriranja izbjegavajte izlazak iz
aplikacije, izvodenje drugih  operacija ili
iskljucivanje robota. o A
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46 Izrada karte

461 Mapiranje radnog podrucja
Prije mapiranja
Prije nego Sto zapocCnete s mapiranjem, vazno je obratiti paznju na sljedece:

e Uklonite otpad, hrpe liS¢a, igracke, Zice, kamenje i druge prepreke s travnjaka. Provjerite da na

travnjaku nema djece niti Zivotinja.

e Performanse LIDAR modula mogu biti pogodene jakom kiSom, maglom ili gustom prasinom.
Izbjegavajte koriStenje robota u ekstremnim vremenskim uvjetima.

e Uklonite sve reflektirajuce povrsine (npr. ogledala, staklo) s travnjaka jer mogu ometati signale

LiDAR modula.
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Mapirajte svoj travnjak

1. Provijerite je li robot ukljucen, a Bluetooth na vasem telefonu ukljucen. Vas ¢ée telefon automatski

uspostaviti Bluetooth vezu s robotom.

— )

N

Dodirnite Izradi kartu da zapocnete.

Create a map

3. Bit Cete upitani da kalibrirate punjacku
stanicu. 38

4, Provjerite je li robot priklju¢en na

punjacku stanicu. Star
S R— —
5. Dodirnite Start da zapocnete. Robot Ce se
automatski odvojiti od punjatke stanice i o
=

rotirati za 360 stupnjeva radi preciznijeg

pozicioniranja.

6. Nakon zavrSetka postupka, upravljajte
robotom do odgovarajuée pocetne tocke

perimetra za pocetak mapiranja.

| ¥

e Pomaknite virtualni joystick - gore ili

L'l

dolje za upravljanje kretanjem robota -
naprijed ili nazad.

e Pomaknite virtualni joystick * " lijevo ili desno za upravljanje okretanjem robota lijevo ili desno.
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1.

Odaberite Ru¢no mapiranje ili Automatsko

mapiranje za nastavak.

Rucno mapiranje

Prije pocetka, robot ce izvrsiti 360-stupanjski
sken kako bi provjerio je li okolina prikladna
za rad LiDAR modula.

Dodirnite Start za poCetak skeniranja.

Usmjeravajte robota duz perimetra. Drzite
upravlja¢ unutar 1,5 metara (4,9 stopa) od
robota kako biste odrzali stabilnu Bluetooth

VEezZu.

a) Ako perimetar naide na prepreku poput zida,
ograde, jarka ili neravne staze, drzite
udaljenost od najmanje 15 cm (6 inca) od

perimetra dok vodite robota.

b) Ako perimetar prolazi kroz ravnu, jednoli¢nu
stazu, preporucuje se vodenje robota po stazi

radi u€inkovitijeg koSenja.
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4, Dodirnite Odbaci da biste izbrisali sve
nespremljene podatke i po potrebi ponovo
napravili mapu tijekom procesa mapiranja.

5. Uputite robota natrag na pocetnu tocku i

dodirnite Spremi za zavrSetak mapiranja.

Automatsko mapiranje

Tips

=

Discard B Save

®

BILJESKA
Uklonite sve prepreke prije poCetka automatskog mapiranja.

Pratite robota tijekom procesa mapiranja.

Drzite svoj telefon aktivnim i nemojte prelaziti na druge aplikacije.

Osigurajte da Bluetooth veza izmedu robota i vaseg telefona ostane neprekidna.
Molimo nemojte koristiti automatsko mapiranje na terenima s stepenicama, liticama,

Funkcija automatskog mapiranja koristi AI kameru

robota za otkrivanje fizickog perimetra travnjaka.

Kada

automatsko mapiranje se aktivira, omogucujuci
robotu da samostalno mapira rubove travnjaka.
Dodirnite Automatsko mapiranje za pokretanje

ove funkcije.

kamera

perimetar,




LA

Ako robot ne radi ispravno, dodirnite gumb Stop i od
zatim ga rucno upravljajte kako biste nastavili s ’
mapiranjem. - @'r.) J

BILJESKA
@ e Tijekom mapiranja, sustav ¢e procijeniti povrsinu. Molimo osigurajte da povrsSina ne prelazi
gornju granicu (viSe informacija potrazite u Tehnickim specifikacijama), inae ¢e mapiranje
radnog podrucja biti neuspjesno.

e Ako se kreira novo podrucje, prvo izvezite robota iz radnog podrudja ili zone zabrane ulaska.

462 Mapiranje zone zabrane ulaska

Zone zabrane ulaska se stvaraju za bazene, cvjetnjake, stabla, korijenje, jarke i druge prepreke prisutne

na travnjaku. Robot ¢e izbjegavati koSenje unutar tih oznacenih podrudja.

4 N
A

. Dodirnite Izradi > Zona zabrane ulaska na stranici Karte. @
\_ J
4 )

a
2. Vodite robota oko perimetra zone zabrane
ulaska, zatim dodirnite Start za pocetak

mapiranja. \ nnnnnnnnnnnn -go zone. Click to create ;\ /
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3. Upravljajte robotom duz perimetra zone zabrane

ulaska i vratite ga na pocetnu tocku kako biste

zavrSili mapiranje zone zabrane ulaska. M-

Tips

4, Dodirnite Spremi za zavrSetak postavki.

Discard B Save

463 Mapiranje signala

Kanal je namijenjen povezivanju razlicitih radnih podrucja ili povezivanju radnog podrucja s punjackom

stanicom. ' \

&

1. Dodirnite Izradi > Kanal na stranici Karte.

- /
~ )
2
2. Upravljajte robotom da ude u radno
podrudje. Dodirnite ® Start za pocetak
mapirana. \ P ‘!I'PT- )
)
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3. Rucno upravljajte robotom s jednog radnog % - - | """"""""""""" .

podrucja na drugo ili do punjacke stanice.
BILJESKA

e Kanal treba biti Siri od 1

@ metra (3,3 stopa). .m

e Kanal treba biti bez znacajnih

a D
Tips -
4. Dodirnite Spremi za zavrSetak postavki. I %
Discard B Save -~
A )

464 Uredivanje karte

Preimenovanje podrucja

Mammotion vam omogucuje stvaranje vise podrucja. Za lakSe upravljanje, mozete preimenovati podrudje.

/ N
[
1. Dodirnite Uredi > ¢ ee da otvorite skocni prozor.
m
N dm
NS
( Map Editing \
Areal o 0 Rename

@ 0
Area2 @

2. Dodirnite Preimenuj da postavite naziv podrucja.

\ J
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Brisanje podrucja /zone zabrane ulaska / kanala

Za brisanje podrucja, zone zabrane ulaska ili kanala,
dodirnite Uredi > 1. Brisanjem podru&ja uklonit ¢e

se i svi predmeti unutar njega.

Vise radnih podrucja s preklapanjem

Ako imate nekoliko travnjaka koji se preklapaju,
zajednicki dio bit ¢e dodijeljen radnom podrucju
koje je prvo stvoreno. Kanal nije potreban za dva

radna podrucja s preklapajuc¢im dijelovima.
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47 Kosnja

411 Priprema

e Ako se pojave neocekivani problemi, pritisnite gumb STOP i osigurajte robota. Gumb STOP ima najvisi
prioritet medu svim naredbama.

e Ako se aktivira senzor podizanja, robot ¢e se zaustaviti. Pritisnite gumb Grass, a zatim gumb START da
ga otkljucate.

e Kosite radno podrucje najviSe jednom dnevno, jer ¢eS¢a kosnja moze Stetiti vaSem travnjaku.
e Provjerite je li robot na punjackoj stanici ili unutar radnog podrucja prije koSnje. Ako nije, rucno ga

premijestite ili usmjerite do punjacke stanice ili radnog podrucja.

e Provjerite je li stvoren kanal izmedu radnih podrucja ili izmedu radnog podrucja i punjacke

stanice. Bez toga, robot se ne¢e moci automatski vratiti na punjenje kada mu je baterija niska.

@ = | @
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472

Ako

Pokretanje kosnje

ne zelite postavljati parametre, jednostavno

dodirnite ® na pocetnoj stranici za brzo pokretanje

kosnje.

Ako
L
2
3.

Zelite prilagoditi postavke prije pocetka rada:
Dodirnite sliku robota za ulazak na stranicu Karte.
Dodirnite Kosnja ® 2 pristup stranici zadatka.
Odaberite podrucje koje zelite kositi.

Dodirnite @ za konfiguriranje parametara.
Dodirnite Spremi za primjenu postavki.

Dodirnite Start za pocetak kosnje ili dodirnite

Spremi za kreiranje rasporeda zadataka.
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Postavke zadatka

Ucestalost

Ovdje mozete postaviti uCestalost rada:

<> Sada — Robot ée odmah zapoceti s radom nakon konfiguradie.

< Tjedno — Robot Ce ponavljati zadatak svaki tjiedan prema vasim zeljama.

<~ Periodicno — Navedite dane kada robot nece raditi. Na primjer, ako unesete 3 dana, robot ¢e raditi jednom

svakih 4 dana prema vasim postavkama.
Visina kosnje
Visinu kosSnje mozete prilagoditi putem aplikacije.
Brzina rada
Ovdje mozete podesiti brzinu rada robota.
Kut putanje kosnje (°)

e Optimalno

Uzmite najefikasniju putanju koju preporucuje algoritam kao smjer od 0 stupnjeva.

—
L — ’_'))!j_e e

[ — e ="

\ \ s - - P » P

§ L—
| _— __— S
L . (211/1,~f* P
i — — I —

Before setting | After setting

e Nasumicno
Smier kasnie mijenjat ée se svaki put kada robot zapodne novi zadatak.
e Prilagodeno

Raspon podesavanja kuta je od 0 do 180°.
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Nacin putanje kosnje

e Samo krugovi po perimetru
Robot ¢e kositi travu samo po rubovima

(perimetru).

e Putanja cik-cak
Robot ¢e kositi u ravnim, pojedinacnim

redovima u cik-cak obrascu.

e Putanja po uzorku Sahovnice
Robot ¢e raditi u ravnim redovima i

horizontalno i vertikalno.

e Prilagodljiva putanja cik-cak
Radno podrucje bit ¢e podijeljeno u zone radi

vece ucinkovitosti.
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Kosnja perimetra
Kad je ukljucena, robot ¢e raditi duz perimetra. Kad je iskljucena, robot e izbjegavati rad na perimetru.

Nacin detekcije prepreka

< Isklju¢eno e
Robot ¢e pokusati do¢i do svakog dijela
odabranog podruéja. Pri susretu s preprekom, ] - g
njezno ¢e se odbiti od nje i zatim je zaobidi, Mo P
osiguravajuci CiS¢u koSnju uz zidove i
prepreke.

< Standardno
Robot ¢e proaktivno izbjegavati prepreke kako : T >

bi sprijecio sudare, sto smanjuje ostecenja i DAl

povecava ucinkovitost.

< Osjetljivo
Robot ¢e proaktivno izbjegavati prepreke i
podrucja bez trave, smanjujuci rizik od pada ili - : poe>

izlaska iz travnjaka. Medutim, neke osusene
P

povrsine mogu biti zaobidene i mogu blokirati

povratni put.
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Kosnja zone zabrane ulaska (No-go-zone)

Kada je ukljuceno, robot ¢e pokositi perimetre zona

zabrane ulaska u dvije kruzne runde.

Redosljed putanje

e Prvo cik-cak
Robot ¢e zapoceti s koSnjom po cik-cak

putanjama.

e Prvo perimetar

Robot ¢e zapoceti kosSnju duz perimetra.

Pocetak napretka

Robot ¢e zapoceti rad od postotka koji je postavljen.
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48 Raspored zadataka

Pomocu funkcije Raspored mozete postaviti redoviti zadatak, a robot ¢e automatski obavljati svoj posao

prema Vasim postavkama.

481 Postavljanje rasporeda

M — )

1. Dodirnite Dodaj na pocetnoj stranici ili S
Zadaci na stranici karte kako biste usli u
stranicu zadataka.

2. Odaberite podrucje koje zelite kositi.

3. Dodirnite @ za konfiguraciju parametara. .

4. Dodirnite Spremi kako biste primijenili postavke. A

5. Dodirnite Pokreni za pocetak rada ili \_ @ )

Spremi za izradu rasporeda zadatka.

BILJESKA
@ e Dodavanje rasporeda zadataka je privremeno onemogucéeno dok robot radi.
e Raspored se moze postaviti nakon Sto je zadano podrucje zadatka.

e Pogledajte Postavke zadatka za detaljne informacije o parametrima.

-38 -



482 Uredivanje rasporeda

Dodirnite Zadaci na stranici karte kako biste pristupili popisu rasporeda. Dodirnite """ na rasporedu koji
ste postavili kako biste otvorili padajuéi izbornik.

e Omoguci — pomaknite prekidac na iskljuceno kako biste deaktivirali raspored ako je
potrebno.

e Preimenuj — dodirnite za promjenu naziva rasporeda.

e Uredi — dodirnite za izmjenu rasporeda.

e Pokreni sada — dodirnite za trenutno pokretanje ovog rasporeda.

e Kopiraj — dodimite za izradu novog rasporeda s istim postavkama, zadrzavajud izvomi raspored; zatim
odaberite jedan za uredivanje.

e IzbriSi — dodimite za brisanje rasporeda.

Ako se pojavi usklicnik ' , to znaci da raspored zadatka ne moze biti izvrSen zbog pogresaka.

Dodirnite uskli¢nik za viSe detalja.

M— )

Tasks Enable )

wasks Rename

m Edit
@ Run now
Copy
Delete

-39.-



49 Rucno kosenje

Ako radije zelite kositi travnjak ru¢no, dostupna vam je funkcija Ru¢no kosenje.
Radi vase sigurnosti, koristite funkciju Ruc¢nog kosenja s oprezom i pridrzavajte se sljedecih uputa:

e Maloljetnicima nije dopusteno koriStenje ove funkcije;

e Uvijek nadgledaijte svoju djecu, kuéne ljubimce i vazne stvari kako biste sprijecili nesrece;

e Budite posebno oprezni prilikom koristenja funkcije rucne kosnje kako biste izbjegli ozljede.

491 Aktivacija rucnog kosenja

1. Dodirnite sliku robota za ulazak na stranicu karte.

2. Na stranici karte odaberite Rucno.

3. Dodirnite Ru¢no kosenje, zatim povucite gumb udesno kako biste pokrenuli rezni disk.

4. Upravljajte kretanjem naprijed/natrag ili skretanjem lijevo/desno kako biste zapoceli s radom.

® .

( C— \
4 )
=
Mow Ma(n_u\a\ Tasks Map - o A
. m J
W Jm
BILJESKA

Rezni disk ¢e se automatski zaustaviti nakon 5 sekundi neaktivnosti.

Povucite udesno prema uputi u aplikaciji kako biste ponovno pokrenuli rezni disk nakon svakog
zaustavljanja.
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410 Aktivacija FPV nacina rada

FPV nacin rada (First-Person View — pogled iz prve osobe) omogucuje Vam imerzivno upravljanje i nadzor
nad Vasim robotom. Aktivacijom ovog nacina rada, kamera ugradena u robota prenosi videozapis uzivo,
omogucujuci vam pogled iz perspektive robota za preciznije upravljanje i navigaciju.

Osim toga, FPV nacin moze pretvoriti Vaseg robota u mobilnu sigurnosnu kameru, pruzajuci video nadzor

u stvarnom vremenu i omogucujuéi Vam daljinsko pracenje razlicitih lokacija iz pogleda robota.

> Za aktivaciju FPV nacina rada

e Dok robot radi, dodirnite FPV ikonu na stranici

rada. @)
Working

|1 Pause

e Na stranici Ru¢nog koSenja, dodirnite FPV ikonu.

e Na stranici Karte krajolika, dodirnite FPV ikonu.
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411 Pogledaj status

Dodirnite statusnu traku za pregled statusa uredaja.

TN
\_ VRN J
Ikona Ime Opis
* Bluetooth Oznacava Bluetooth
signal.

~—
—

Wi-Fi povezivanje

Oznacava jacinu Wi-Fi signala.

45
|”|

4G povezivanje

Oznacava jacinu mobilnog signala.

D]DU%

Razina baterije

Oznacava preostalu razinu baterije.

@ POS

Pozicioniranje

Oznacava status pozicioniranja.

e Status pozicioniranje — prikazuje jacinu pozicioniranja LIDAR modula.

<~ Dobro — dobar status pozicioniranja.

< Nema — nema statusa pozicioniranja.
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412 Postavke

Dodirnite © za ulazak na stranicu Postavki.

/Device @’
m

Settings

4121 Postavke uredaja

s <

R

<>

Informacije o uredaju

Naziv uredaja — promijenite naziv robota.

Upravljanje dijeljenjem — dodirnite za pregled povijesti dijeljenja i dijeljenje uredaja s ¢lanovima
obitelji.

Verzija robota — provjerite verziju softvera robota.

Povijesna verzija softvera — prikazuje zapisnik azuriranja i promjena firmvera uredaja.

Postavke mreze — postavite mrezu robota.

Slanje zapisnika — dodimite za Sanje problema i zapisnika Mammationu. Mozete priloiti do 5 siika i 1 video.
Vracanje na tvornicke postavke — dodimite za viaGanje na tvomicke postavke. Svi zapisnid i Wi-F lozinke Ge biti
obrisani.

Odrzavanje — prikazuje informacije o ukupnoj prijedenoj udaljenosti, trajanju koSenja, ciklusima baterije i
vremenu aktivacije.

Odvezivanje — dodimite za odvezivanje trenutnog robota. Jedan robot moZe biti povezan samo s jednim

racunom i ne moZe se koristiti dok je odvezan. Ako Zelite prenijeti viasnistvo, morate ga prvo odvezati.
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e Postavke mreze — postavite mrezu robota.
e Zapisnik zadataka — prikazuje povilest zzwrsenih i nezawrsenih zadataka.
e Slanje zapisnika — dodimite za slanje problema i zapisnika Mammotionu. Mozete priloziti do 5 siika i 1 video.
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4122 Postavke robota

Ne kositi po kisi — kada je ova funkcija ukljucena, robot nece kositi ako pada kisa.
Sigurni nacin za divlje Zivotinje — prilagoden za smanjenije rizika za divlje Zivotinje nocu.

Bocno LED svjetlo — dodirnite za ukljucivanje/iskljucivanje bocnog indikatora robota.

e e S

Automatsko osvjetljenje — kada je uklju¢eno, dodatno svjetlo robota ¢e se automatski

aktivirati pri slabom ambijentalnom svjetlu.

<>

Neaktivni periodi — dodirnite za postavljanje perioda kada robot ne radi.
Brisanje karte — dodimite za brisanje postojece karte.

< Premjestanje stanice za punjenje — dodirnite za premjestanje stanice za punjenje. Pogledajte
odjeljak Premyjestanje stanice za punjenje za dodatne informacije.

<> Postavke glasa — dodirnite za promjenu muskog ili Zenskog glasa.

Sigurni nacini za divlje Zivotinje

Sigurna brzina nocu

Kada je uklju¢eno, maksimalna brzina robota u
automatskom nacinu rada noéu je ograniena na

manje od 0,3 m/s.

Bez zadataka nocu

Kada je uklju¢eno, robot neée obavljati nikakve

zadatke nocu. Aktivni zadaci Ce biti pauzirani, a *

robot ¢e se vratiti do stanice za punjenie.
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Premjestanje stanice za punjenje

@ BILJESKA

Molimo koristite funkciju premjestanja stanice za punjenje dok je robot na punjenju.

U pravilu, stanicu za punjenje treba premijestiti ako:

Stanica za punjenje je premjestena.

Stanica za punjenje je zamijenjena.

Put do stanice ima znacajan nagib.

Proces punjenja stalno ne uspijeva.

Postavite stanicu za punjenje na odgovarajuce mjesto.
Postavite robota na stanicu za punjenje i provijerite je li status
pozicioniranja dobar.

Odaberite Postavite > Premjestanje stanice za punjenije.

4123 Punjenje

Device °
Settings
[ Robot LY
Relocate charging station h

@ BILJESKA

Prilikom izvrSavanja funkcije punjenja, robot mora biti unutar podrucja zadatka.

Za pokretanje punjenja

> Dodirnite £ na stranici karte u Mammotion aplikaciji, ili

> Pritisnite tipku ﬁ na robotu, zatim pritisnite kako biste uputili robota do stanice za punjenje.
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413 Stranica servisa

Pomo¢ — dodimite za pristup korisnickoj podrsd.
Trgovina — dodirnite za odlazak u Mammotion trgovinu.
Akademija — dodirnite za pristup uputama za korisnike.

Tutorial videozapisi — dodirnite za pristup videozapisima s

Korisnicki prirucnik — dodirnite za pristup korisnickom prirucniku.
Zimsko odrzavanje — dodirnite za pristup detaljima o

zimskom odrzavanju.

M — )
Service
©
Support

uputama.
T

Cesto postavljena pitanja — prikazuie uobiajena pitania i
odgovore.
O nama — dodimite za vise informadja 0 Mammotionu.,

4,14 Ja stranica

e Upravljanje uredajima i dijeljenje —

dodirnite za dijeljenje vasih uredaja.

e Pronadi moj uredaj — dodimite za lociranje vaseg uredaja.

e Alexa — dodirnite za povezivanje s Alexa racunom.

e Google Home — dodirnite za povezivanje s
Google Home racunom.

e Upute — ukljucite/iskljucite za
prikaz/sakrivanje uputa.

e Jezik — promijenite jezik.

e Slanje zapisnika — posalite vase probemei
Zapisnike Mammoationu.

e 0 Mammotion — dodimite za pregled verzije
aplikadie, Ugovora o korisniku i Politike privatnosti.
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4141 Dijeljenje Vaseg uredaja

Dijeljenjem uredaja primatelj moZe upravljati i pristupati informacijama o uredaju, ali ne moze ga dalje

dijeliti niti koristiti funkciju protiv krade.

T — N\ — N\ =

1. Idite na stranicu ,Ja" i dodirnite JS— @D — .ﬁ\?m . s
Upravljanje uredajima i PR E IS
dijeljenje. -
2. Odaberite svoj uredaj koji Zelite podijeliti. e 2 ) L )
A
3. Dodirnite Dijeli s osobama za nastavak.
Odaberite Dijeli putem racuna ili Dijeli
putem QR koda za dijeljenje uredaja.
e Dijeli putem racuna s (
a. Dodirnite Dijeli putem racuna. — @9
b. Unesite broj racuna s kojim Zelite ~———
podijeliti, zatim dodirnite Dijeli.
¢ U primateljevoj Mammotion
aplikaciji dodirnite Slazem se u
skonom prozoru. -
e Dijeli putem QR koda
a. Dodirnite Dijeli putem QR koda i
prikazat ¢e se kod. |
b. Koristite primateljevu Mammotion Po——— @D
aplikaciju za skeniranje QR koda i ———

dodirnite Slazem se u skochom

prozoru.
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4142 Prekini dijeljenje Vaseg uredaja

Za vlasnika

1. Idite na stranicu ,Ja" i dodirnite

Upravljanje uredajima i

dijeljenje.

2. Odaberite uredaj koji ste podijelili.

3. Dodirnite Upravljanje dijeljenjem za nastavak.

4. Odaberite odgovarajucu povijest dijeljenja i
dodirnite Izbrisi.
5. Dodirnite Potvrdi kako biste opozvali

pristup primatelja uredaju.

Za primatelja

My Device

Guide

— \/(

Device Management

Connect to Other Platforms

<

tand Sharing (\:

Device Management

Luba-x0000c

ounel

1. Idite na stranicu ,Ja" i dodirnite Upravljanje

uredajima i dijeljenje.

2. Odaberite uredaj koji vam je podijeljen.
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Guide
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3. Dodirnite Izbrisi.
4. Dodirnite Potvrdi da prestanete koristiti

uredaj. Ova radnja nece utjecati na podatke
Delete h

vlasnika. Q’j
S
4143 Pronadi moj uredaj
— [
My Device
U slu¢aju da je vas robot povezan s Mammotion Duh - &

aplikacijom i nestane, idite na Ja > Pronadi moj

uredaj kako biste locirali svoj uredaj.

Dodirnite uredaj da udete na sljededu stranicu gdje
mozete ukljuciti/iskljuciti Obavijesti o lokaciji i

Snimanje lokacije.

e Obavijesti o lokaciji — Dobitéete push
obavilest kada se robot udalji vise od 50 metara (164
stope) od podrudia zadatka nakon Sto ovu opdiju ukijudite. °c  «

Device

e Snimanje lokacije —Snima povijest ;@

lokacija robota nakon sto ukljucite ovu

opciju.
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4144 Povezite svoj Alexa racun

BILJESKA
e Prije nego Sto zapocCnete zadatak pomocu glasovne kontrole, potrebno je prethodno
@ stvoriti barem jedan zadatak.

e U slucaju da je viSe od 2 robota povezana s istim Mammotion racunom, glasovna
naredba ¢e se prema zadanim postavkama usmjeriti na najnovije povezani robot.

e Robot sada podrzava glasovne naredbe na engleskom, njemackom i francuskom jeziku.

=

My Device
1. Idite na stranicu ,Ja" i dodirnite Alexa.
2. Odaberite LUBA 2 (Mammotion Robot) za nastavak. CA‘:““E"‘“” o el

exa n

3. Dodirnite Povezi Alexa za odlazak na stranicu za autorizaciju. @

Guide
4, Na kraju, dodirnite Povezi za dovrSetak postupka.

a

\ Device Service Me /

Nakon uspjesnog povezivanja, mozete upravljati robotom glasovnim naredbama. Evo nekoliko primjera za
pokretanje, pauziranje, zaustavljanje, punjenje i provjeru statusa:

Pokreni rad

-Alexa, reci Mammotion robotu da zapocne rad

-Alexa, reci Mammotion robotu da zapocne zadatak xx (xx oznacava ime zadatka koji ste postavili)
Pauziraj rad

-Alexa, reci Mammotion robotu da pauzira

-Alexa, reci Mammotion robotu da priceka

Nastavi rad

-Alexa, reci Mammotion robotu da nastavi

Zaustavi rad

-Alexa, reci Mammotion robotu da zaustavi rad
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Vrati se na punjac

-Alexa, reci Mammotion robotu da se napuni
-Alexa, reci Mammotion robotu da ide kuci
Provjeri status

-Alexa, reci Mammotion robotu status

4145 Povezite svoj Google Home racun

BILJESKA
@ e Prije nego Sto zapocnete zadatak pomocu glasovne kontrole, potrebno je prethodno
stvoriti barem jedan zadatak.

e Robot sada podrzava glasovne naredbe na engleskom, njemackom i francuskom jeziku.

 — )

My Device

1. Idite na stranicu ,Ja" i dodirnite Google Home.

2. Dodirnite Povezi Google Home za odlazak na saninect o Hiner FiRtomes

stranicu za autorizaciju. GooglsHome.

Guide

3. Slijedite upute za dovrSetak postavljanja.

a

\ Device Service Me /

Nakon uspjesnog povezivanja, mozete upravljati robotom pomocu glasovnih naredbi. Isprobaijte sljedece
naredbe:

Pokreni rad

-Hej Google, zapocni koSenje

-Hej Google, pokreni LUBA sada

-Hej Google, neka LUBA pocne raditi

-Hej Google, natjeraj LUBA da pocne raditi
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Pauziraj rad

-Hej Google, pauziraj koSenje

-Hej Google, pauziraj LUBA sada

-Hej Google, neka LUBA pauzira

-Hej Google, natjeraj LUBA da pauzira

Nastavi rad

-Hej Google, nastavi koSenje

-Hej Google, neka LUBA nastavi

- Hej Google, natjeraj LUBA da nastavi
Zaustavi rad

-Hej Google, zaustavi koSenje

-Hej Google, zaustavi LUBA

- Hej Google, neka LUBA stane

-Hej Google, natjeraj LUBA da stane
Napuni LUBA

-Hej Google, spoji LUBA na punjac
-Hej Google, neka LUBA ide kuci

-Hej Google, natjeraj LUBA da ide kuci
Provjeri status

-Hej Google, radi li LUBA?
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5 Odrzavanje

Za odrzavanje optimalnih performansi kosnje i produljenje Zivotnog vijeka vaseg robota, Mammotion
preporucuje redovite preglede i odrZzavanje jednom tjedno. Radi sigurnosti i ucinkovitosti, uvijek nosite
zastitnu odjecu poput dugih hlaca i radne obuce; izbjegavajte noSenje otvorenih sandala ili hodanje bosi

tijekom odrzavania.

51 Ciséenje

UPOZORENJE
e Provjerite je li robot potpuno iskljucen prije pocetka bilo kakvog Cis¢enja.
& e Uvijek iskljucite robot prije nego ga okrenete naopacke.
e Prilikom okretanja robota naopacke, rukujte njime pazljivo kako ne biste ostetili
LiDAR modul.
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511 Ciscenje kucista robota

Kuciste robota

Koristite meku cetku ili viaznu krpu za GiSéenije kudista robota. Izbjegavaite koristenje alkohola, benzing, acetona ili drugih
korozivnih ili hlapivih otapala jer mogu ostetiti izgled robota i njegove unutamje komponente.

Donji dio

Nosite zastitne rukavice tijekom ciS¢enja podvozja i rezackih diskova. Koristite ¢etku za uklanjanje
ostataka. Provjerite oStecenja ostrica i osigurajte da se osStrice i rezacki diskovi slobodno okrecu.

NEMOJTE koristiti oStre predmete za CiScenje donjeg dijela.
Prednji kotaci (omni kotaci)

Ocistite prednje kotace pomocu Cetke ili crijeva s vodom. Uklonite blato ako ga ima. Zamijenite kotace

ako su jako istroSeni.

Straznji kotaci

Redovito Cistite straznje kotace cetkom ili crijevom s vodom ako postanu previse prljavi.

LiDAR modul

ObriSite LiDAR modul i AI Vision kameru mikrovlaknastom krpom kako biste uklonili prljavstinu i mrlje.

Cistoca leca je klju¢na za optimalan rad.
Strazniji dio

Redovito Cistite straznje kontakte za punjenje i infracrveni prijamnik krpom kako biste uklonili travu i
prljavstinu. OdrZavanje ovih dijelova Cistima osigurava pravilno punjenje i sprjeCava kvarove pri

punjenju.
512  CiSéenje stanice za punjenje
Koristite ¢etku i krpu za Cis¢enje infracrvenog odasiljaca i pina za punjenje.
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5.0 Odrzavanje rezackih ostrica i motora

UPOZORENJE
e Uvijek nosite zastitne rukavice prilikom pregledavanja, CiS¢enja ili zamjene rezacke
ostrice.

& e NEMOJTE koristiti elektricnu odvijac za zatezanje ili otpustanje rezackog diska. Uvijek
koristite odgovarajuce vijke i originalne ostrice koje je odobrila Mammotion.
e Zamijenite sve rezacke ostrice i njihove vijke istovremeno kako biste osigurali siguran
i ucinkovit sustav rezanja.
e NEMOITE ponovno koristiti vijke jer to moze prouzrociti ozbiljne ozljede.

e Za optimalan rad tijekom dugotrajnog skladistenja, drzite osovinu motora u hubu suhom i ¢istom.
Redovito odrzavanje osovine motora pomaze u sprjeCavanju nakupljanja prljavstine i vlage, Sto
moZze utjecati na rad motora. Ocekivani radni vijek motora je 1500 sati.

e Ostrice se smatraju potrosnim dijelovima i trebaju se zamijeniti ako su jako istroSene. Preporucuje
se zamjena rezackih ostrica svaka 3 mjeseca ili nakon 100 sati rada. Za gus¢u travu moze biti
potrebna ¢eS¢a zamjena ostrica.

e Mokra trava se lakse lijepi za ostrice i donji dio robota, Sto moze smaniiti ucinkovitost i povecati
potrebu za ¢iS¢enjem. Za optimalan rad i dugorocnu zdravost travnjaka preporucuje se izbjegavati

koSnju za vrijeme jakog pljuska ili kada je trava previSe mokra.
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Kako zamjeniti rezacku ostricu

Iskljucite robota.

L

Postavite robota na mekan i Cist povrsinu, vodedi racuna da je okrenut naopacke. Pazite da ne

2

pritisnete LIDAR modul.

Odvijacem s kriznim vrhom uklonite stare rezacke ostrice.

3

Postavite nove rezacke ostrice i pricvrstite ih vijcima. Provjerite da se oStrice slobodno okreéu i da

4,

¢vrséene.

to uc

su C¢vrs
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53 Odrzavanje baterije

e (Odrzavajte bateriju potpuno napunjenom prije dugotrajnog skladistenja kako biste sprijecili
prekomjerno praznjenje.

e Punite bateriju do kraja svakih 90 dana, ¢ak i ako se ne koristi.

e Prije skladistenja ili punjenja, provijerite da su prikljucci za punjenje na robotu disti i suhi.

54  Zimsko skladistenje

Kako biste osigurali da je vas robot u optimalnom stanju za sljede¢u sezonu kosnje, pravilno pohranite
robota i stanicu za punjenje. Ako temperatura okoline tijekom zime padne ispod -20°C (-4°F), drZzite

robota i stanicu za punjenje u zatvorenom prostoru.

541 Pohrana robota

Iskljucite robota s punjacke stanice, pritom osiguravajuéi da je robot potpuno napunjen.

e Iskljucite robota.

e (distite robota (kuciste, kotace, podvozje, LIDAR modul i sl.) vlaznom krpom ili mekanom cetkom. Ako
je potrebno, moZete ga i oprati. NEMOJTE okretati robota naopacke prilikom pranja podvozja vodom.

e Ostavite robota da se osusi. NEMOJTE ga okretati naopacke tijekom tog procesa.

e Nanesite anti-korozijski lubrikant na kontakte za punjenje. NEMOJTE nanositi kemikalije na druge

dijelove robota, osobito metalne kontaktne povrSine, osim na konektore.

e Pohranite robota u zatvorenom prostoru.
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542 Pohrana punjacke stanice

e Iskljucite napajanije.

e Uklonite zastitu od kiSe ako je potrebno.

e Uklonite kolce.
e Temeljito ocistite stanicu za punjenje ¢etkom i krpom.

e Uklonite stanicu za punjenje i napajanje.

U sljedecéoj sezoni kosnhje, ponovno postavite stanicu za punjenje, zatim je premjestite

(pogledajte odjeljak Premjestanje stanice za punjenje za vise informacija) i ponovno

mapirajte kanal izmedu stanice za punjenje i podrucja kosnje koristeci Mammotion aplikaciju.
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6 Tehnicke specifikacije proizvoda

6.1 Tehnicke specifikacije

Tablica 6-1 Opce specifikacije

Specifikacije

Preporucena povrsina kosnje
Max. povrsina kosnje
Max. broj upravljanih zona

Pogon

Max. nagib
Sposobnost prolaska
vertikalnih prepreka

Sirina rezanja
Visina rezanja

Vrijeme punjenja
Vrijeme kosnje po punjenju

Doseg detekcije LiDAR-a

Automatsko punjenje
GPS pracenje krade
Geo-alarm

Vizualni GeoFence
Senzor podizanja
Senzor nagiba

Stanica za punjenje

LUBA mini AWD LiDAR
1500
1,500 m2(0.37 hektara)
1,600 m2(0.39 hektara)

20

Pogon na sva Cetiri kotaca (AWD)

80% (38.6°)

50 mm (2 inca)

200 mm (7.8 inca)
20-65 mm (0.8-2.6 in¢a)
200 min

140 min

30 m (99 stopa)

DA
DA
DA
DA
DA
DA
CHG4310
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Specifikacije

Pozicioniranje i navigacija
Izbjegavanje prepreka
Kontrola glasa

Kamera

Povezivost

A tezena zvucna snaga

A teZeni zvucni tlak

Vodootpornost

Detekcija kise
Neto tezina
Dimenzije (D x $ x V)

LUBA mini AWD LiDAR

1500

LiDAR & AI Vision
LIDAR & Al Vision & fizicki odbojnik
Alexa & Google Home

DA

4G & Bluetooth & Wi-Fi
LwA=64dB, KWA=3C|B
LpA= 56C|B, KPA=3dB

Robot: IPX6

Stanica za punjenje:IPX6

DA

16.5 kg (36.4 Ibs.)
584 x 430 x 307 mm (23 x 17 x 12 in)

Tablica 6-2 Specifikacije frekvencijskih pojaseva za rad na brodu LUBA mini AWD LiDAR (EU)

Radna frekvencija

LORA
Bluetooth

Wi-Fi

GSM900
GSM1800
WCDMA Band I
WCDMA Band VIII
LTE Band 1

LTE Band 3

LTE Band 7

LTE Band 8

863.1.-869.85MHz

2400-2483.5MHz

2400-2483.5MHz

5500-5700MHz

5745-5825MHz

880-915MHz(Tx) ; 925-960MHz (RX)
1710-1785MHz(Tx) ; 1805-1880MHz
1920-1980MHz(Tx) ; 2110-2170MHz (Rx)
880-915MHz(Tx) ; 925-960MHz (RX)
1920-1980MHz(Tx) ; 2110-2170MHz (Rx)
1710-1785MHz(Tx) ; 1805-1880MHz (Rx)
2500-2570MHz(Tx) ; 2620-2690MHz  (RX)
880-915MHz(Tx) ; 925-960MHz (Rx)
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Maksimalna izlazna snaga
predajnika

<13.98dBm
<20dBm
<20dBm
<20dBm
<13.98dBm
35dBm
32dBm
25dBm
25dBm
25dBm
25dBm
25dBm
25dBm



Radna frekvencija Maksimalna izlazna snaga

predajnika
LTE Band 20 832-862MHz(Tx) ; 791-821MHz (RX) 25dBm
LTE Band 28 703-748MHz(Tx) ; 758-803MHz (Rx) 25dBm
LTE Band 38 2570-2620MHz(Tx) ; 2570-2620MHz (Rx) = 25dBm
LTE Band 40 2300-2400MHz(Tx) ; 2300-2400MHz (Rx) 25dBm
GNSS 1559-1610MHz N/A

Tablica 6-3 Specifikacije baterije

Specifikacije
1500

Parametri

TS-A081-2703002
Punjac baterije Ulaz: 100-240V~, 50/60Hz, 2A
Izlaz: 27Vdc, 3A, 81W
Baterijski paket 21.6Vdc, 6.1Ah
Temperaturni raspon za punjenje 4-45 °C / 39-113 °F,
UPOZORENIJE: Za punjenje baterije koristite iskljucivo odvojivu jedinicu za napajanje
isporucenu s ovim uredajem.
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6.2 Sifre pogresaka

Aplikacija prikazuje obavijesti o uobicajenim Siframa pogreSaka zajedno s njihovim uzrocima i koracima za

rjeSavanje problema. Ovdje su navedeni najcesci problemi.

Sifra pogreske

316

318

323

325

326

328

1005

1300

Uzrok

Motor lijevog rezackog diska se

pregrijava.

Neispravan senzor motora

lijevog rezackog diska.

Motor desnog rezackog diska je

preoptereden.

Motor desnog rezackog diska ne

moZe se pokrenuti.

Motor desnog rezackog diska se

pregrijava.

Neispravan senzor motora

desnog rezackog diska.

Niska baterija -63-

Los status pozicioniranja

Rjesenje
Robot ée se vratiti u normalu nakon Sto se
motor ohladi. Taj proces moze potrajati

nekoliko minuta.

Ponovno pokrenite robota. Ako problem i
dalje traje nakon nekoliko ponovnih

pokretanja, kontaktirajte servis.

Provijerite je li rezacki disk zapeo i uklonite
zapreku ako je potrebno. Alternativno,
podignite visinu rezanja.

Provjerite je li rezacki disk zapeo. Ako nije,
ponovno pokrenite robota. Ako problem i
dalie traje nakon nekoliko ponovnih

pokretanja, kontaktirajte servis.

Ponovno pokrenite robota. Ako problem i
dalje traje nakon nekoliko ponovnih

pokretanja, kontaktirajte servis.

Ponovno pokrenite robota. Ako problem i
dalje traje nakon nekoliko ponovnih

pokretanja, kontaktirajte servis.

Robot ¢e nastaviti raditi nakon Sto se baterija
napuni do 80%.

Pri¢ekajte da se robot ponovno pozicionira.




1301

1420

2713

2726

2727

Stanica za punjenje je

premjestena.

Doslo je do isteka vremena pri

dohvacanju podataka o brzini

kotaca.

Punjenje je zaustavljeno zbog

niskog napona baterije.

Baterija je prepunjena.

Baterija je prenapunjena (prenisko

stanje napunjenosti).

Ponovno postavite stanicu za punjenije.

Ponovno pokrenite robota. Ako problem i

dalje traje, kontaktirajte servis.

Ponovno pokrenite robota. Ako problem i
dalje traje nakon nekoliko ponovnih
pokretanja, kontaktirajte servis.

Odmah prekinite punjenje. Ako se
prepunjivanje ¢esto dogada, kontaktirajte

servis.

Napunite robota.
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7 Jamstvo

Shenzhen Mammotion Innovation Co., Ltd jaméi da ¢e ovaj proizvod biti bez materijalnih i tvornickih

nedostataka pod normalnim koristenjem, u skladu s materijalima o proizvodu koje je Mammotion

objavio tijekom razdoblja jamstva. Objavljeni materijali o proizvodu ukljucuju, ali nisu ograni¢eni na

korisniCki prirucnik, vodi¢ za brzo pokretanje, odrzavanje, tehnicke specifikacije, odricanje od

odgovornosti, obavijesti unutar aplikacije i slicno. Razdoblje jamstva razlikuje se ovisno o proizvodima

i dijelovima. Provjerite tablicu u nastavku:

Komponenta Jamstvo

Glavo tijelo i jezgra

Baterija 3 godine

Stanica za punjenje

Ako proizvod tijekom razdoblja jamstva ne funkcionira prema jamstvu, molimo kontaktirajte korisnicku

sluzbu Mammotion za upute.

Za proizvode kupljene kod lokalnog trgovca, obratite se prvo trgovcu.

Korisnici moraju predociti valjani dokaz o kupnji, racun ili broj narudzbe (za Mammotion direktnu
prodaju). Serijski broj proizvoda je klju¢an za pokretanje jamstvenog postupka.

Mammotion ¢e uciniti sve kako bi rijeSio probleme putem telefonskih poziva, e-poste ili online chata.

U nekim slucajevima, Mammotion moze savjetovati preuzimanije ili instalaciju odredenih softverskih
azuriranja.

Ako problemi i dalje postoje, mozda Ce biti potrebno poslati proizvod Mammotionu na daljnju
procjenu ili u lokalni servisni centar ovlasten od strane Mammotiona.

Razdoblje jamstva proizvoda pocinje od datuma kupnje navedenog na racunu ili fakturi.

Za proizvode narucene unaprijed, razdoblje jamstva pocinje od datuma isporuke iz lokalnog

skladista.
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Ako korisnici Zele poslati proizvod u lokalni servisni centar ili u tvornicu Mammotion radi daljnje
dijagnostike, korisnici moraju sami organizirati dostavu. Mammotion ¢e besplatno popraviti ili
zamijeniti proizvod i poslati ga natrag korisniku ako se problem nalazi unutar jamstvenih uvjeta. U

suprotnom, Mammotion ili ovlasteni servisni centar moze naplatiti odgovarajué¢u naknadu.

Primjer kvarova koje jamstvo NE pokriva:

Nepostivanje uputa navedenih u korisnickom prirucniku.

Ako proizvod stigne ostecen tijekom dostave, a ostecenje nije odbijeno prilikom preuzimanija ili ako
nema sluzbene dokumentacije o ostecenju koju je izdala dostavna sluzba. Nemoguénost
dokazivanja osStecenja nastalog tijekom transporta.

Kvarovi nastali zbog nesreéa, nepravilne upotrebe, zloupotrebe, prirodnih nepogoda poput poplava,
pozara, potresa, izlaganja hrani ili teku¢inama, nepravilnog elektricnog punjenja ili drugih vanjskih
Cimbenika.

Ostecenja uzrokovana koriStenjem proizvoda na nacine koji nisu dopusteni ili predvideni od strane
Mammotion.

Modifikacija proizvoda ili njegovih dijelova koja znacajno mijenja funkcionalnost ili mogucnosti bez
pisanog odobrenja Mammotiona.

Gubitak, ostecenije ili neovlasteni pristup vasim podacima.

Tragovi manipulacije ili izmjena na oznakama proizvoda, serijskim brojevima itd.

Nepruzanje valjanog dokaza o kupnji od Mammotiona, poput racuna ili fakture, ili sumnje na

krivotvorenje ili manipulaciju dokumentacijom.

-66 -



8 Pojednostavljena EU Izjava o sukladnosti

Ovim Shenzhen Mammotion Innovation Co., Limited izjavljuje da je radio oprema tipa [Model: 1500]
u skladu s Direktivom 2014/53/EU.
Cijeli tekst EU izjave o sukladnosti dostupan je na sljedecoj internetskoj adresi:

https://mammotion.com/pages/eu-declaration-of-conformity
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