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OPIS PROIZVODA

Dijelovi u paketu:

MNEAMEOTION
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STANICA ZA PUNJENJE

RTK BAZNA STANICA PREDNJI BRANIK KLJUC

— =
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MONTAZNI STUP

KOMPLET ZA ZIDNI NOSAC KOMPLET ZA UGRADNJU NAPAJANJA

PRODUZNI KABEL ZA
NAPAJANJE 10m

RTK KABEL 2m

TROZUBAC

VIDEO: www.youtube.com/watch?v=7TmmhJxNCnlU



OPIS PROIZVODA

Dijelovi kosilice:

o
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(3]
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1. Gumb za prisilno zaustavljanje 5. Gum za rezanje 9. Zastitni nosac

2. Gumb START 6. Ultrazvucni senzor 10. Prednji branik

3. Gumb za ukljucivanje 7. LED bocno svjetlo 11. LED indikator na braniku

4. Gumb za automatsko vracanje 8. Senzor bocnog sudara  12. Senzor za kisu

00000
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1. Sigurnosni kljuc 2. SIM prikljucak 3. USB prikljucak

4. Prikljucak za punjenje 5. Infracrveni senzor



OPIS PROIZVODA

Dijelovi kosilice:

1. Ostrice za rezanje 8*
2. Disk s ostricama

QOO0

Duzi stisak (cca 5s) Q)

Ukljucivanje/iskljucivanje

Pritisnuti gumb

STOP i zakljucavanje

Otkljucavanje i nastavak rada

Prvo, a J‘!ﬁﬁ zatim stisak
Prvo, a ﬁ zatim stisak

Otkljuéavanje i vracanje do stanice za punjenje




INSTALACIJA

Prije pocetka instalacije LUBA robotske kosilice preporucujemo sljedece:

- Koristite iskljucivo originalne rezervne dijelove i instalacijske materijale

- Odaberite mjesto gdje ce se nalaziti stanica za punjenje, RTK referentna stanica, tocka interesa,
viSenamjenske staze, virtualne granice za radna podrucja i zabranjene zone.

- Uklonite sve moguce prepreke koje bi mogle smetati tijekom rada kosilice a i za postavljanje
stanice za punjenje te referentne stanice. Takoder, uklanjanje prepreka olaksava i u postavljanju
virtualnih granica.

- Travnjak izravnajte ako se na njemu nalaze veca udubljenja.

- Ako Vam kroz travnjak prolazi poviseni kolni prilaz ili pjesacka staza,
morat Cete ih izuzeti iz podruéja rezanja.

- Prikljucnu stanicu postavite na ravnu, ujednacenu povrsinu podalje od jezerca, bazena i stuba.

- Nemojte prikljucnu stanicu postavljati preblizu kosine, primjerice, na vrh brdasca ili u dno obronka.

Kosilicu nemojte prevrtati ili okretati u procesu kosnje.

Kosilicu nemojte dirati rukama kada je u pogonu.

Kosilicu nemojte vudi ili gurati kada je ukljuéena.

Kosilicu nemojte rastavljati ili mijenjati joj dijelove kada je pod naponom.
Bez zastite nemojte dodirivati ili mijenjati ostrice kosilice.

Bez zastite nemojte dodirivati ili mijenjati prikljucke za punjenje.

Kosilicu nemojte ukljucivati ako se na travnjaku nalaze lokve vode.

Kosilicu nemojte pokretati ako travnjak nije ocis¢en od kamenja ili rusevina.

Prikljucak za punjenje drzite Cistim i suhim

Video instalacije:

1.) www.youtube.com/watch?v=b7YnORTG8v0

2.) www.youtube.com/watch?v=SQwG-ZOWPYQ



INSTALACIJA

Referentna stanica

]

H
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1. Antena

2. RTK Referentna stanica

3. RTK produzni kabel 1,8m

1
Instalacijska oprema Napajanje za RTK Produzni kabel 10m
za zidni nosac referentnu stanicu

PROCES INSTALACIJE
1. 1zaberite prikladno mjesto za postavljanje RTK 3. Ugradite odgovarajuce vijke i izbuSene rupe 4. Pricvrstite RTK referentnu stanicu na
stanice na visem mjestu Vase kuce. odgovarajuce mjesto prema zalijepljenoj

naljepnici i zategnite s vijcima.
2. Zalijepite naljepnicu na zid koja oznacava
polozaj rupa za busenje te izbusite rupe (8 mm)
na odgovarajuci polozZaj

5. Spojite produzni kabel (10m) na RTK referentnu stanicu i spojite drugi

; . o Instalacija je dovrsena.
kraj produznog kabela na RTK napajanje.



INSTALACIJA

Referentna stanica L-oblik

—
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Montazna Sipka u obliku slova L Vijci*4
() |"‘¢ﬁ\ﬁ
e
: Q0
Naljepnica s oznaka Kopce za kabel *3
za polozaj busenja
PROCES INSTALACIJE
1. 1zaberite prikladno mjesto za postavljanje RTK 3. Ugradite odgovarajuce vijke i izbu$ene rupe 4. Ucvrstite instalacijsku Sipku “L "na zid
stanice na viSem mjestu Vase kuée. vijcima te zategnite.

2. Zalijepite naljepnicu na zid koja oznacava
polozaj rupa za busenje te izbusite rupe (8 mm)
na odgovarajuci poloZaj

YL

5. Instalirajte RTK referentnu stanicu na 6. Spojite produzni kabel (10m) na RTK 7. Spojite drugi kraj produznog kabela
prednji kraj instalacijskog stupa u obliku referentnu stanicu i pricvrstite kabelski na RTK napajanje.

slova L (imajte na umu da se antena prva snop duz instalacijske Sipke u obliku slova

montira na RTK referentnu stanicu). L pomocu vezica za kabel

Zad

Instalacija je dovrsena.




INSTALACIJA

Stanica za punjenje

(5 (6
1. Mjesto za instalaciju RTK referentne stanice 5. Napajanje stanice za punjenje
2. Mjesto za montazu vijaka 5* 6. Produzni kabel 10m
3. Prikljucak za punjenje 7. LED svjetlo stanice za punjenje
4. Vijak *5

Stanica za punjenje i RTK referentna stanica

'l K}

1. Antena
2. RTK Referentna stanica
3. RTK produzni kabel 1,8m



INSTALACIJA

Stanica za punjenje i RTK referentna stanica
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g — extension cable (10m}
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RTK Referemce Station Accessorny Kit A Accessory Kit B
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RTK reference station power supply
Trident Ground Stakes RTK reference station extension cable (10m)

Bumper Accessory Kit C RTE Wall Mount Accessory Kit:

| I | | |
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Key Mounting pole

1. Spojni kabel RTK referentne stanice 1,8m postavite od tocke
A do tocke B (prikaz na slici).

2. Prikopcajte na sucelju B iza stanice za punjenje

Produzni kabel stanice za punjenje (10m)
prikljucite u sucelje C stanice za punjenje.

3. Zavrnite i spojite dvije metlane Sipke u jednu a zatim spojite i zavrnite u
trozubi kolac kao Sto je prikazano na slici.

4. Pricvrstite stanicu za punjenje na ravno i évrsto tlo pomocu vijaka.
Umetnite i fiksirajte trozubac, trozubac mora biti uspravan (prikaz na slici).

5. Na metalnu stup postavite RTK referentnu stanicu, pricvrstite je vijcima
za stup, visinu mozete podesiti kao Sto je prikazano na slici.




INSTALACIJA

6. Spojite prikljucni kabel RTK referentne stanice 1,8m s kablom referentne
stanice RTK antene.

7.Spojite produzni kabel stanice za punjenje (10m) s konektorom i spojite
kabel u uti¢nicu.

8.Provijerite svijetli li LED na stanici za punjenje zeleno.
Ako svijetli zeleno, instalacija je uspjesna.
Ako svijetli crveno, izvucite kabel i ponovite upute.

9. Provjerite LED na RTK referentnoj stanici.
Za uspjesnu instalaciju trebalo bi zasvijetliti
zeleno svijetlo na referentnoj stanici.



RTK

Kako funkcionira LUBA-in sustav pozicioniranja
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RTK base&charging station Building

Luba robotska kosilica kao navigaciju koristi RTK i integrirani navigacijski sustav s vise senzora.

RTK je satelitski navigacijski sustav koji znacajno pobolj$ava pozicioniranje uredaja na toénost manju od 5 cm.
S pristupom sva cetiri globalna navigacijska sustava (GPS, GLONASS, BEIDOU i Galileo) i dodatnim senzorima,
LUBA-in jak satelitski signal pruza gotovo 100X vecu tocnost u usporedbi s tradicionalnim GPS sustavima.

Napredni RTK sustav omogucuje precizno pozicioniranje za kosilicu LUBA bez potrebe za instaliranjem
glomaznih grani¢nih/perimetarskih Zica.

1. RTK referentna stanica mora primiti dovoljni signal od strane satelita. (Na slici oznac¢eno brojem 1.)
2. LUBA robotska kosilica mora primiti dovoljni signal od strane satelita. (Na slici oznaceno brojem 2.)
3. Podaci se mogu prenijeti s RTK referentne na kosilicu LUBA. (Na slici oznaceno brojem 3.)

Tri su faktora koji mogu oslabiti rad sustava za pozicioniranje LUBA robotske kosilice:

1. Ako je satelitski signal od RTK stanice blokiran:
Ako ima bilo ¢ega na ili u blizini antene RTK referentne stanice, stanice za punjenje i/ili kosilice
Rjesenje:

Q T,/45 °

D L s

2. Ako je satelitski signal kosilice LUBA blokiran:

Ako je kosilica LUBA lose zasti¢ena, sustav za pozicioniranje takoder ¢ée biti oslabljen.
Rjesenje:

RTK baza i stanica za
punjenje

1. Ne preporucujemo da ostavljate kosilicu LUBA u kut u obliku slova ,U” ili ,L” s visokim zidovima, ispod velikih
drveéa, ispod velikih streha, $to ¢e jako oslabiti satelitski signal. Pokusajte iskljuéiti
ova podrucja koja nisu u podruéju zadatka ili u zabranjenom podrucju.

2. Ako se na Vasem travnjaku nalaze visoki zidovi, drzite kosilicu LUBA najmanje 15 cm od takvog zakrivljenog
podrudja.



RTK

3. Otpor prijenosnog puta:

Ako je put prijenosa od RTK referentne stanice i kosilica LUBA-e potpuno zaprijecen velikim metalnim zidom ili
betonski zid. LUBA nece dobiti podatke od RTK referentne stanice. (Toénost razine 15cm).

Rjesenje:

1. Snaga prijenosa komunikacije oslabit ¢e zbog velike udaljenosti.

Provjerite udaljenost izmedu granice karte i referentne stanice.

2. Kosilica LUBA u fazi autorizacije mora biti postavljena na stanici za punjenje.

3. Ako je Vas travnjak oblika "0" ili "U" oblika ili s odvojenim travnjacima, preporuc¢ujemo da postavite RTK
referentnu stanicu na viSsem mjestu, kao na krovu. Ako je Vas travnjak u obliku slova "L", moZete postaviti referentnu
stanicu na krov ili na tocku kao sto je prikazano u nastavku.

TY LR

OBLIK L NA JEDNOJ STRANI OBLIK U OBLIK O VISE ZONA
TRAVNJAKA

U Mammotion App i LUBA sustavu, sustav ¢e automatski provijeriti kvalitetu pozicioniranja, provjerite jesu autorizacija i
postavke zadatka u redu ili ne. Ako ne, tada ¢e Vam aplikacija pokazati kako izmijeniti postavke kako bi osigurali da
LUBA ispravno radi.

Integrirani navigacijski sustav s viSe senzora:

Integrirani navigacijski sustav s vise senzora uglavnom sluzi za pobolj$anje pouzdanosti i robusnosti statusa
pozicioniranja LUBA robotske kosilice. Ovaj sustav sadrzi IMU, brojac kilometara i druge senzore.

Cak i u djelomicno zastiéenom prostoru, zahvaljujuéi snaznom algoritmu za pozicioniranje, LUBA moze ispravno raditi.

Automatsko punjenje:

Sustav automatskog punjenja kosilice LUBA sastoji se od 2 dijela, jedan je integrirani navigacijski sustayv,

a drugi je infracrveni senzor. Prilikom autorizacije, polozaj stanice za punjenje postavlja se kao sto je prikazano

na slici ispod, kosilica LUBA je na punionici, pozicija punionice se nalazi na karti, podrucje s plavim linijama

definirano je kao "podrucje punjenja", sto znaci da kosilica LUBA moze izvrsiti automatsko punjenje samo infracrvenim
senzorom u ovom podruéju nece se koristiti integrirani navigacijski sustav.

¢ Ready! {Luba-MATITTEF] & s 3 (6]
Q‘- Please dick the tdt:onEt; start planning task area @
®

«: B

Create

Ako je kosilica LUBA izvan podrucja, tada kosilicu LUBA treba:

1. Vratiti s trenutnog mjesta na "podrucje punjenja" prema unaprijed definiranoj karti (podrucje zadatka i veza
put) i integrirani navigacijski sustav.

2. Vratiti je do stanice za punjenje nakon cega slijedi infracrveni senzor.



STANICA ZA PUNJENJE

Postoje 3 nacina za postavljanje kosilice LUBA na stanicu za punjenje:
Ruéno premjestite kosilicu LUBA na stanicu za punjenje i provjerite je li donji dio kosilice LUBA pricvricen na
stanici za punjenje te prikljucak za punjenje na kosilici ispravno postavljen kao na slici:

1. Namjestite kosilicu LUBA oko 1,5 m-2 m ispred stanice za punjenje i donji dio LUBA poravnajte sa stanicom za punjenje.

2. Pritisnite gumb za ukljucivanje kosilice LUBA st ﬂ e , kako biste vratili kosilicu na stanicu za punjenje.

LUBU moZzete puniti i u zatvorenom prostoru, ne morate imati satelitski signal, ali LUBA nece raditi u zatvorenom prostoru.
v g g FI[S‘ Ehen e g . T , . .

3. LUBU mozete uzvratiti pritiskom na ﬁ ili pritiskom na aplikaciji, @ LUBA ce pronaci svoj put natrag u

podruéje punjenja i ponovno ¢e se postaviti stanicu za punjenje te ¢e se automatski puniti.

4. Ako LUBA nije u podrucju zadatka ili na putu povezivanja, korisnik kosilice mora prvo odvesti kosilicu LUBA u
podrucju zadatka ili na putu veze. Zatim pritisnite Fist ﬂ then

pa pritisnite @ na aplikaciji. Ili mozete rucno odvesti LUBU na ,punjenje podrucju” (oko 1,5-2 m ispred stanice za

First th
punjenje), a zatim pritisnite pa pritisnite ’ ﬁ .

Ako je proces punjenja, LUBA ako je blokirana ili se aktivira "STOP", tada morate pritisnuti et ﬁ e

Nemojte nikako pritisnuti ﬂ I



INSTALACIJE RTK STANICE | STANICE ZA PUNJENJE

Nadite dobro mjesto gdje ¢e se nalaziti RTK referentna stanica i stanica za punjenje

Udaljenost izmedu RTK referentne stanice i zidova, krova ili drveca trebala bi biti udaljena za 45 stupnjeva

od RTK baze do visine zidova, krova ili drveca kao Sto je prikazano na slici primjera:

|
T

Visina zgrade

Udaljenost izmedu RTK baze i

RTK BAZA | STANICA

. ZA PUNJENJE

Ili postavite RTK referentnu stanicu na zid ili krov s otvorenim prostorom. (Prikaz na slici.)

290
K

ili prepreke zgrade ili prepreke
Tm >Im
2m >2m
3m >3m
4m >4m

45°?®/

Drzite se razmaka najmanje 5m od velike staklene stijene ili velikih metalnih predmeta poput zida od Zeljeznog lima.

Visina

Rub krosnje
drveta

RTK referentnu stanicu treba postaviti sto ravnije.

Ako se na Vasem travnjaku nalaze visoka stabla s velikom pokrivenoscu lis¢em,

udaljenost izmedu referentne stanice mora biti najmanje iste udaljenosti od visine

stabla do ruba podrudja s lis¢em.

Visina = duljini udaljenosti

+@
RTK referentna stanica
(mjesto za postavljanje)




INSTALACIJE RTK STANICE | STANICE ZA PUNJENJE

Primjeri izbora loseg mjesta za instalaciju RTK referentne stanice:

Unutar krova ili drveca

Usred vise prepreka poput 2 zida, zida i stabla itd.)
Preblizu zidu Predaleko (vise od 80m) od ruba travnjaka

Mjesto za postavljanje stanice za punjenje mora biti ravno i ¢vrsto tlo
takoder stanica za punjenje mora biti ravno postavljena.

Mjesto za postavljanje stanice za punjenje mora biti ravno i ¢vrsto tlo takoder stanica za punjenje mora biti ravno
postavljena. Ne postavljajte stanicu za punjenje na padini. Uklonite teske predmete ispod stanice za punjenje te ispravite
stanicu ako je ona neravna.




INSTALACIJA GARAZE

Garaza ne dolazi u osnovnom paketu, posebno se narucuje te je potrebna doplata.

Priévrstite poklopac garaze na vrhu stanice za punjenje
@ i . od naprijed prema nazad i zategnite s dva vijka na
o= straznjoj strani poklopca.

Napomena:

1. Nemojte stavljati predmete na vrh garaze kako biste izbjegli o5tecenje garazZe i utjecaj na signal kosilice.

2. Poklopac garaze moze se podici pod kutom od 30° i ne moZe se otvoriti u okomito stanje.
Nemojte ga silom podizati prema gore.

3. Ako zimi pada jak snijeg, preporucuje se da kosilicu zimi
spremite u zatvorenom prostoru. Prije otvaranja poklopca
garaze, provjerite ima li leda ili snijega na vratilu.

Ako ima leda, uklonite ga prije otvaranja poklopca garaze.

VIDEO: www.youtube.com/watch?v=LMro_c9epUA



APLIKACIJA MAMMOTION

Kako se prijaviti na korisnicki racun?

Mammotion App

With the odvanced interconneched smam Sysiam, YO SO e gty
pragel and adjust the mowing scheduls for any connecled onea of
YO Qarden ond trock réal-Tind mMowing Statlus and IDCotons
anywhera with the Mammotion App.

kg Androigds.0 or

Nakon sSto se preuzeli Mammotion aplikaciju na svoj mobilni uredaj slijedite
upute kako bi prijava bila uspjesna:

Ukljuéite GPS (Lokaciju poloZaja) i Bluetooth na svom mobilnom telefonu. Kliknite ,Sign
up*, odaberite drzavu te unesite Vasu email adresu. Zatim kliknite ,Send vertification*.
Kontrolni kod bit ¢e poslan na vasu e-postu (ako ne primite verifikacijski kod, provjerite
svoju mapu nezeljene poste ili u otpadu i pricekajte nekoliko minuta i pokusajte ponovno
kliknuti). Unesite kod za provjeru (kod za provjeru vrijedi 10 minuta, kada ga prekoradite,
ponovno kliknite gumb " Send vertifcation” i preuzmite novi kod) u aplikaciju i kliknite
,Next“ za postavljanje lozinke. Kliknite “Confirm” da bi dovrsili prijavu.

b Provjerite email postu Postavite lozinku i kliknite
]—’> . . . —,
g " na koju Vam je postani Iﬂ/ S % “Confirm" da biste dovrsili prijavu
kontrolni kod e |
| e ]



Dodajte kosilicu LUBA u aplikaciji Mammotion za daljnje postavke i identifikaciju
Prvi prvoj autorizaciji uredaja potrebno je uvesti u aplikaciju Mammotion, Vasu LUBA kosilicu.
Napomena:

1. Pazljivo procitajte vodic¢ za aplikaciju Mammotion.
2. Provjerite sigurnosni kljuc na kosilici.

=i

indikator na prednjem braniku svjetli zeleno).

3. Provjerite je li LUBA kosilica ukljucena (LED
I Provjerite je li udaljenost izmedu Vaseg mobilnog

— telefona i LUBE manja od 3m.
o J
4. Provjerite postoji li dobar signal WIFI ili

@ Hotspot.

® © ©

Ako prikazuje pricekajte trenutak.

Jedna kosilica LUBA moze biti povezana sa SAMO JEDNIM Mammotion racunom.

Razli¢iti mobilni telefoni mogu koristiti isti Mammotion racun.

Samo jedan mobilni telefon moze kontrolirati jednu kosilicu LUBA u isto vrijeme.

Podaci o zadatku i karti pohranjeni su u kosilicu LUBA, tako da kada koristite razlicite telefone s istom LUBA-om,
karta i podaci o zadatku bit ¢e sinkronizirani.

PROCES AUTORIZACIJE KOSILICE LUBA

1. Kliknite “+” za pocetak instalacije kosilice LUBA.
a i@ 2 Pazljivo slijedite smjernice za autorizaciju i budite sigurni da ih ispravno slijedite.

ity Dwricn

O
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- Umetnite prednji branik u kosilicu LUBA, tako da indikator bude okrenut prema gore
- Umetnite sigurni klju¢ u kosilicu kako bi mogli prebaciti kosilicu

- Postavite stanicu za punjenje na odgovarajuce mjesto

- Postavite RTK referentnu stanicu na odgovarajuée mjesto

- Postavite kosilicu na stanicu za punjenje

3. Na kosilici LUBA pritisnite gumb za ukljucivanje drzeci ga 5 sekundi.

4. Dodajte kosilicu LUBA na Mammotion racun
* § b ]

g el W AT T il e e W AT TF :
g tinzd®y v [ " - _;\ '_g-\ -
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== o ] e ] [ e
switch on bluetooth connect LUBA 1o register your LUBA Add LUBA
of your phane phone by biuetooth to Mammotion via successiul
WIFI/hot spot

- Ukljucite bluetooth na svom mobilnom telefonu
- Spojite kosilicu LUBA na mobilnom telefonu putem bluetooth-a

- Registrirajte kosilicu na Mammotion aplikaciju putem WIFI ili Hotspot
- Uspjesno dodavanje

Aktivirajte kosilicu LUBA: Nakon Bluetooth veze, potrebno je povezati LUBA na Wi-Fi & Hot spot radi aktivacije.
Napomena:

Veza izmedu LUBA-e i MAMMOTION Cloud-a, nema nikakve veze s nacinom na koji se Vas mobilni telefon povezuje
s internetom, Sto znaci da ne morate spajati svoj mobilni telefon na isti WIFI i Hot spot.

Takoder, mozete postaviti svoj mobilni telefon kao Hot spot ako Vas telefon ima dobar signal.

Aplikacija ¢e pretraziti dostupni Wi-Fi signal u blizini.
I Imajte na umu da Vam preporucujemo da odaberete WIFI i
.II .II Hot spot s najboljom kvalitetom signala.
Inace, aktivacija ponekad moze biti neuspjesna.

s =
[ ) [ ]
© ©

II
® ©® @



Identifikacija kosilice LUBA
Uspjesna identifikacija kosilice LUBA

- Napomena:

w 1. Ako “Bluetooth” veza nije uspjela, provjerite je li Bluetooth na Vasem
mobilnom telefonu ukljucen i udaljenost izmedu Vaseg mobilnog telefona
i kosilice unutar 3 metra.

2. Ako se kosilica nalazi na stanici za punjenje ali se kosilica ne puni,

provjerite je li stanica za punjenje postavljena ispravno te je li prikljucak
za punjenje na dnu kosilice usmjeren prema prikljucku za punjenje

3. Ako je status pozicioniranja los, provjerite RTK referentnu stanicu
Sell- chocking Soll- chocking pass da li je ukljucena te nalazi li se na dobrom mjestu (konstantno zeleno svjetlo)

Osnovni rad i uvod u sucelje na glavnoj stranici aplikacije Mammotion

POSTAVKE

OBAVIJESTI DODAVANJE LUBA-e

KORISNIK

BLUETOOTH
WIFI

BATERIJA

Add device
ODABIR MAPE

RAZLICITI UREBAJI
(LUBA) NA MAMMOTION
APLIKACLJI

@ Saturdey 15:00



APLIKACIJA MAMMOTION

— . Unbound/Nepovezano: Nepovezano tijekom dodavanja kosilice LUBA.
o & @
My Device Firmware version/Ugradeni program: Provjerite verziju ugradenog programa.
o @ e Upgrade/nadogradnja: Nadogradite program, ako se prikazuje crvena to¢ka znaci da je potrebno
) nadograditi/azurirati program
Lol MTASFTY
= Feedback/Povratne informacije: Ako dode do problema, moZete ovdje poslati povratne informacije
Shig putem video zapisa u aplikaciji
= el Network setting/Postavke mreZe: odaberite spajanje putem WIFI ili Hotspot veze
E=0

Uvod u osnovne operacije i sucelje aplikacije

NADOGRADNJA SUSTAVA

1. Provjerite je li Vasa kosilica LUBA ukljué¢ena (LED svjetlo na prednjem braniku svijetli zeleno)
2. Provjerite je li udaljenost izmedu Vaseg mobilnog telefona i kosilice najmanje 3m

3. Provjerite postoji li dobar i stabilan WI-FI signal

4. Kosilicu nemoijte iskljucivati, nemojte iskljucivati niti WIFI i Hotspot tijekom nadogradnje

PROCES NADOGRADNJE

Setings 1. Povezite kosilicu LUBA na WIFI ili osobni HotSpot, klikom na “Network setting”

= e 2. Klikom na gumb “Upgrade” zapoénite nadogradnju.
WA Twes , .
3. Okvir s porukom ce vam pokazati sto je novo u sustavu. Kliknite "Upgrade”.
B =«
i 4. Pricekajte da nadogradnja zavrsi (provjerite jesu li WIFI & Hotspot dostupni tijekom nadogradnje)
=" - 5. Kada APP pokaze da je LUBA uspjesno nadogradena, LUBA ce se automatski iskljuditi,
et I el ——=—— = pritisnite gum za ukljucivanje oko 10s dok se LED bo¢na svjetla ne upale.
E : ® 6. Ako nadogradnja nije uspjela, provjerite WIFI i Hotspot vezu te pokusajte ponovno.
[ ]

POVRATNE INFORMACIJE

1. Opisite problem, KADA i GDJE se problem pojavljuje. To ¢e nam puno pomoc¢i da dobijete odgovor na pitanje.
2. Molimo snimite sliku ili videozapis ako je moguce i takoder nam prenesite

-l e L] L]

o L rr—

by (mvrm

s % o
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APLIKACIJA MAMMOTION

Osnovne operacije i sucelje aplikacije na stranici mapa
IZGLED SUCELJA KARTE

Work planning (Luba-MTAJTLV4) 2 3 ros@ ®
0 § e Awold hitting walls or fences on boundaries
m [ "'r. during planning to prevert collisions during
&  subsequent mowing
-~
e -
e 4 \ »
w
» cancel +/ Finished

G mopbo

LUBA STATUS
Charging /Punjenje Planiranje puta veze Pauziranje
Returning/Vracéanje Resetiranje Planiranje za prepreke
Working/Obrada Priprema/spremnost Zakljucavanje
Task planning/Planiranje zadatka | Izvan mreze

Ako LUBA negdje prestane raditi, prvo provjerite status pozicioniranja.

POS Positioning unavailable

POS@ Positioning fine

Pritisnite simbol “POS” za prikaz detaljnijih informacija o statusu pozicioniranja. Kako je prikazano na sljedeéem:

@] o

Blugtaath qualsty Good|-54)

% Bluetooth kvaliteta: snaga bluetooth veze

Mumber of satelites 27 (21) D Broj satelita: broj satelita koje percipira LUBA.

Positisning status Ako je bilo koji od 2 broja manji od 20, postojat ée rizik da status
pozicioniranja bude "unavailable", kada Vam se javi ovaj problem,
odvezite/postavite kosilicu LUBA na podrucje zadatka na otvorenije
5D 0.756.0.254 podrucje kako bi LUBA primila viSe signala od satelita.

age af differential 4.5

LUBA se moze koristiti samo kada je prednji branik uklju¢en i LED indikator na prednjem braniku svijetli.



APLIKACIJA MAMMOTION

Stranica karte
IZRADA ZADATKA

U
| | |
@ 3% ros@ @——10.

o—1i.
®—12.

A A
L maEkis

1. Povratak na prethodnu stranicu: na kartu i kontrolnu stranicu
2. Stanica za punjenje

3. LUBA crveni simbol strelica pokazuje smjer

4. Status kosilice

5. Podruéja zadatka

6. Baterija

7. Bluetooth

8. Uspostava veze Korisnik bi trebao slijediti LUBU unutar 3m
9. lzrada novog zadatka zbog povezanosti Bluetooth-a

10. Postavke: 1.) Brzina kosilice (postaviti je moguée samo kada je kosilica u ruénom upravljanju)
2.) Izbjegavanje prepreka
3.) Senzor za kisu ukljué¢en/isklju¢en

11. Povratak na srediste karte

12. Punjenje

13. Otkazivanje

14. Zavrsetak

15. Gumb za upravljanje (smjer kazaljke na satu i suprotno)

16. Prozor obavijesti

Work planning (Luba-MTAJTLV4)

.{:}, "..7_1 Avoid hitting walls or fences on boundaries
o . am during planning to prevent collisions during
£ subseguent mowing 16

> cancel ./ Finished

(OmapEcy
VIDEO: www.youtube.com/watch?v=406syGzJsWg




APLIKACIJA MAMMOTION

Izbjegavanje prepreka

IZRADA ZADATAKA
-
Add task area No go zone Add channel

Tips: If you want to create a new task area, first drive Luba out of the current area
No-go zone planning (Luba-MTAJTLV4) @ 3 Pos@®

T

1. -
» 3
"\‘3?- <
2.
4
> cancel ./ Finished
((mapbox

1. Podrucje zadataka (odabrano).
2. Zabranjena zona (izbjegavanje prepreka)
3. Oznacavanje zabranjene



APLIKACIJA MAMMOTION

Postavke
IZRADA ZADATKA
{ Ready! (Luba-MTAJTLV4) Work settings *
Q 4.
3.
21089+  209min
Recommended frequency Weekly
L - 60 + =
) Start
() mapbex

1. Visina kosnje

2. Odabrano podrucje i predvideno vrijeme kosnje
3. Zakazani raspored

4. Nacin rada

5. Pocetak rada

Postavke rasporeda

{ @ Luba-MTAJTLV4
2 © Monday 07:30

1. Odabir podruéja za koji Zelite postaviti raspored
2. Postavke za pocetak kosnje datum i vrijeme (Kada Zelite da kosilica radi)

- Preporuka je da prvi prvoj kosnji visina bude iznad 50 mm.
- Raspored svakog zadatka prikazan je na listi rasporeda.



Zamjena nozeva za rezanje

- Nozevi za rezanje mogu se zamijeniti kada su osteceni ili istroSeni.

- Preporuka je da se ostrice mijenjaju svakih 6 mjeseci.

- Potrebni alat: imbus klju¢ M2.5.

- Kosilica LUBA MORA BITI ISKLJUCENA kada mijenjate, provjeravate ili ¢istite noZeve za rezanje.
- Provjerite jesu li ostrice ¢vrsto i fleksibilno pri¢vricene.

Tablica jamstva za dijelove:

Model | LUBA
Komponenta Ograniceno razdoblje jamstva
Glavni dio/tijelo 2 godine
Baterija 2 godine
Pribor Stanica za punjenje / RTK antena 1 godina

- Guma Bez garancije
Potrosni —= — .
dijelovi Ulfr§5n| d|JeIOV|/!nged Bez garanc!J'e

Ostrica za rezanje Bez garancije




TEHNICKI PODACI

KARAKTERISTIKE LUBA AWD 5000

VELICINA TRAVNJAKA

do 5500m?

MOTOR

All-Wheel Drive (AWD)

MAKS.SPOSOBNOST NAGIBA

75% (37°)nagib

ZAOBILAZENJE PREPREKA 50mm
VISINA KOSNJE 30-65mm
SIRINA KOSNJE 400mm
MAKS.KAPACITET PODRUCJA PO SATU 500m?
KAPACITET BATERIJE 10Ah
TIPIENO VRIJEME PUNJENJA 150 min
VRIJEME KOSNJE S JEDNIM PUNJENJEM 3h

SUSTAV PUNJENJA Automatsko
TIP BATERIJE Lithium-ion
VIRTUALNA GRANICA Da
AUTOMATSKA NAVIGACIJA Da
PLANIRANA RUTA KOSNJE 3 moda
MAKS. UPRAVLJANJE ZONA 10
ZAPAZANJE | IZBJEGAVANJE PREPREKA Da
ZABRANJENA ZONA Da

SENZOR ZA KISU Da

POVEZIVOST

Bluetooth, Wifi

KORISNICKO SUCELJE

Mammotion App

RASPORED KOSNJE Da
AZURIRANJE PROGRAMA FOTA
GPS ZASTITA OD KRABE Da




STATUS

LED boéno svjetlo

LED indikator na prednjem braniku

LUBA u stanju mirovanja ili aplikaciji
pauzirana (Pause)

Iskljuceno

Ukljuéeno zeleno

Rad (ruéna kontrola i automatski rad)

Po lokalnom vremenu 8:00-18:00 uklju¢eno zeleno
od lokalnog vremena 18:00-8:00 iskljuéeno
korisnik moZe ruéno iskljuditi

Ukljuceno zeleno

Nadogradnja

Treperece crveno

Ukljuéeno zeleno

Kosilica LUBA u kvaru/propustu
(sadrzi problem s hardverom/softverom)

Vrlo brz crveni bljesak

Ukljuceno zeleno

Neuspjesna nadogradnja

Vrlo brz crveni bljesak

Ukljuéeno zeleno

Gumb STOP aktiviran/zaglavljen/
izvlaéenje nije uspjelo/senzor podizanja aktiviran/
nagib izvan praga

Crveni bljesak (jednom u sekundi)

Ukljuceno zeleno

Neusmjereno/Status pozicije nije u redu

Crveni bljesak (jednom u sekundi)

Ukljuéeno zeleno

NAPOMENA:

Ako se tijekom vracanja kosilice pritisne STOP na kucistu i kosilica se zakljuca,
tada pritisnite ﬁ a zatim pritisnite kako bi kosilica nastavila s radnjom.

Lampice stanice za punjenje

STATUS LED stanica za punjenje Svjetlo na adapteru
Punjenje Treperi zeleno Uklju¢eno
Ne puni se, ukljuceno Konstantno zeleno Ukljuéeno
Kvar stanice za punjenje Konstantno crveno Ukljuéeno
Nije spojeno na napajanje Isklju¢eno Iskljuéeno
Kvar adaptera Iskljuceno Iskljuceno

Lampice na RTK referentnoj stanici

STATUS

LED na RTK referentnoj stanici

Autorizacija referentne stanice
(traZenje satelita)

Zeleni bljesak

Ispravni rad

Po lokalnom vremenu 08:00-18:00 stalo ukljuceno zeleno,
po lokanom vremenu 18:00-08:00 iskljuéeno

Kvar referentne stanice i duzi period da
nema satelitskog signala

Konstantno crveno

Nadogradnja referentne stanice

Plavi bljesak




